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Valvulas reguladoras direccionales  rs2e0ssi10.10 115
4/3 servopilotadas, con recu- Reemplaza a: 01.09
peracion eléctrica de la posicidn

y electronica integrada (OBE)

Tipo 4WRLE 10...35, simbolos V/V1

Tamano nominal (NG) 10, 16, 25, 27, 35
Serie de aparatos 3X

Presidn de servicio maxima P, A, B 350 bares (NG27: 280 bares)

Caudal nominal 40...1000 I/min (Ap = 10 bares)

—
Tipo 4WRLE 10...35
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(Rsh = 200 Q)



2/18 Bosch Rexroth AG | Hydraulics

4WRLE 10...35 | RS 29088/10.10

Caddigo de pedido
I I I
—_ *
4WRL | E ~3X/ G24 Ko/ | M
con electrénica Otros datos en texto
integrada =E complementario
Tamano nominal =10 Material de juntas
=16 M= Juntas de NBR,
=25 apropiadas para aceites
=271 minerales (HL, HLP)
- 352 segun DIN 51524
Simbolos de corredera Intertaz de I;lee;i:it‘:gg;g:
de distribucion A B A = entrada de
= valor nominal £10 V
Ejecucion con | alo0]|b | F1= entrada de
distribucion 4/3 plTl valor nominal 4...20 mA
Conexion eléctrica
|X X ) | | 0 X| =V, V1 KO = sin caja de cables,
con conector
Con V1: para aparatos segun
P-A:Q, B-T:Q/2 DIN 43563-AM6
P—-B:Q/2 A-T:Q, Caja de cables: pedido aparte
Caudal nominal Entrada de aceite de mando «x»,
para 10. t?ares dg diferencia retorno de aceite de mando «y»
de presion de valvula sindesig. =  «x» = externa, «y» = externa
(5 bares/arista de mando) E= «x» = interna, «y» = externa
NG10 ET = «x» = interna, «y» = interna
40 I/min?® =40 T= «x» = externa, «y» = interna
55 I/m?n;‘; =55 Tension de alimentacion
70 I/m!n4 =70 de la electrénica de activacion
85 I/min® =85 G24 = +24 V corriente continua
g(?l}r?]inm =90 3X = Serie de aparatos 30 a 39
120 1/min _'1 20 (medidas de montaje y conexién sin modificacién)
150 /min3 =150 Caracteristica de paso
200 I/min® =200 M= progresiva, con distribucion fina lineal
NG25 P = curva caracteristica con inflexion, lineal (inflexion en 40 %)
300 Jmin® = 300 L= lineal
370 I/min® =370
NG27 ) NG27 es una ejecucion High flow de NG25; los taladros
430 I/min 14 =430 de conexion P, A, By T han sido concebidos en el paso
NG35 principal con @ 32 mm. Discrepando de la norma
1000 I/min24 = 1000 ISO 4401-08-08-0-05, en el bloque de control pueden tala-

drarse las conexiones P, A, By T con max. @ 30 mm. Asi,
estas valvulas ofrecen mayores valores de caudal Q, : Q.

2 NG35 es una ejecucién High flow de NG32; los taladros

de conexion P, A, By T han sido concebidos en el paso
principal con @ 50 mm. Discrepando de la norma

ISO 4401-10-09-0-05, en el bloque de control pueden tala-
drarse las conexiones P, A, By T con max. @ 48 mm. Asi,
estas valvulas ofrecen mayores valores de caudal Q, : Q.

3 Qu: caracteristica de paso «P»
4 Qy: caracteristica de paso «M» 0 «L»
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AB
P'T

M: progresiva, con distribucién fina

P: con inflexién, lineal (40 %)

L: lineal

0l

il

Al

As
~20%

~20%

0l

I:X] 40%

. 40%

Dispositivos para comprobaciéon y mantenimiento

— Maleta de servicio tipo VT-VETSY-1 con dispositivo de prueba, ver catélogo 29685

— Adaptador de medicién 6P+PE tipo VT-PA-2, ver catalogo 30068
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Estructura
La valvula consta de tres grupos principales:

— Valvula piloto (1) con corredera de distribuciéon y manguito,
muelles de recuperacion, electroiman regulador y captador
de posicion inductivo

— Etapa principal (2) con muelles de centrado y recuperacion
de posicion

— Electrénica de activacion integrada (3)

3

1 Valvula piloto
2 Etape principal

3 Electrénica de activacion

\Y A
T

A
\Y
A

Descripcion del funcionamiento

Cuando el electroiman regulador no esta accionado, la
corredera de distribucién de la vélvula piloto accionada por
muelle se encuentra en la posicion «fail-safe» y la corredera
de la etapa principal esta en la posicidn «offset» centrada
por muelle en el 1..6 % de la carrera en direccion P-B/A-T.
En la electrénica integrada se compara el valor tedrico pre-
determinado con el valor real de la posicidn de la corredera
de distribucion de la etapa principal. En caso de una desvia-
cion de la regla, se activa el electroiman regulador, que des-
plaza la corredera de servopilotaje por variacion de la fuerza
magnética. El caudal liberado por las secciones de mando
provoca un desplazamiento de la corredera de distribucion
principal, cuya carrera/seccion de mando se regula propor-
cionalmente al valor tedrico. Si el valor tedrico predetermi-
nado es 0V, la electrénica sitlia la corredera de distribucion
de la etapa principal en la posicion central.

El aceite de mando se hace llegar a la valvula piloto inter-
namente, por la conexién P, o bien externamente, por la
conexion X. El retorno al depédsito puede tener lugar inter-
namente a través de la conexion T o externamente a través
de la conexion Y.

A AV
v X Y
B

Fallo de la tension de alimentacion

En caso de fallar la tensién de alimentacion o de una

rotura de cable, la electrénica integrada deja sin corriente

el electroiman regulador, la corredera de distribucion

de la etapa piloto adopta la posicidn «fail-safe» y alivia de
carga las camaras de aceite de mando de la etapa principal.
La corredera de distribucidn de la etapa principal adopta

la posicion «offset» por efecto de la fuerza de muelle.
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La valvula piloto puede ser abastecida tanto a través
de las conexiones X, Y (alimentacién externa) como
a través de los canales de flujo principal P, T.

NG10, 25, 27, 35

Tipo...—3X... G /|G

Tipo...—3X...E... G/1G
N

)
—
=_]

Tipo...-3X...ET...

(9
(9}

Tipo...—3X...T... G /]G

4
a%N /XiZIb
Pl T X!

sin designacion = «x» = externa «y» = externa
E= «X» = interna «y» = externa
ET = «X» = interna «y» = interna
T= «x» = externa «y» = interna

NG16

Diagrama en detalle
(entrada y salida de aceite de mando externas)
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Nota

Los simbolos hidraulicos se derivan en su mayor parte de
los simbolos de las valvulas de conmutacion. Las valvulas
reguladoras direccionales 4/3 (servopilotadas) no tienen
posicion central cerrada en caso de desconexién. Sélo
cumplen su misién en un circuito de regulacion cerrado
activo, aunque la valvula piloto cuente con una cuarta posi-
cién de alivio de carga («fail-safe»).

Véase informaciones sobre el «comportamiento de des-
conexion» en las Caracteristicas técnicas.



6/18

Caracteristicas técnicas

Bosch Rexroth AG | Hydraulics

4WRLE 10...35 | RS 29088/10.10

Generales

Construccién

Valvula de compuerta, servopilotada

Accionamiento

Valvula reguladora direccional NG6-OBE, con regulador de posicion
para valvula piloto y etapa principal

Conexion montaje sobre placa, posicion de las conexiones NG10...35 segun ISO 4401-...
Posicion de montaje cualquiera

Temperatura ambiente °C |-20...+50

Peso kg [NG10 87 [NG16 106 |NG25 184 |[NG27 184 |[NG35 81

Resistencia a vibraciones,
condiciones de ensayo

max. 25 g, ensayo de vibracion tridimensional (24 h)

Hidraulicas (medidas con HLP 46, 9ceite = 40 °C +£5°C)

Liquido hidraulico

Aceite hidraulico segun DIN 51524...535, otros fluidos previa consulta

Viscosidad recomendada mm?2/s | 20...100
max. admisiblemm?/s | 10...800

Temperatura del liquido hidraulico  °C |-20...+70
Grado de contaminacién maximo
admisible del liquido hidraulico,
pureza segun ISO 4406 (c) clase 18/16/13"
Sentido de paso ver simbolo
Caudal nominal para NG10 NG16 NG25 NG27 NG35
Ap = 5 bares por arista? I/min | 40|55 70]85 |90 [120[150[200] 300 | 370 430 1000
Presién conexiones P, A, B
de alimentacion de aceite
servicio de mando externa bares 350 350 350 280 350
max.  conexiones P, A, B

alimentacion de aceite

de mando interna bares 250

conexiones T, X, Y bares 250
Presion de aceite de mando min.
«etapa piloto» bares 10
Qnax I/min 170 450 900 1000 3500
Q valvula piloto I/min 4 12 24 24 40
Caudal nominal valvula piloto
a 100 bares cm3/min <180 <300 <500 <500 <900
Caudal nominal etapa principal
a 100 bares cm®min | <400 | <600 <1000 <1000 <1000 <6000
Estaticas/dinamicas
Histéresis % | <0,1, apenas medible
Dispersion ejemplar para Q4. % [=10
Tiempo de respuesta 0...100% 25 26 32 32 90
para cambio de sefial 0..10% 14 15 18 18 40
(con X =100 bares)
Tiempo de respuesta 0...100% 85 80 120 120 350
para cambio de sefial 0..10% 50 30 50 50 150
(con X = 10 bares)

Comportamiento de desconexién

Tras desconexion eléctrica: valvula piloto en «fail-safe»
La etapa principal adopta la posicidn «offset» por efecto de muelle:
1...6 % P-B/A-T

Deriva de temperatura

Desplazamiento del punto cero <1% para AT=40°C

Calibrado del cero

de fabrica 1%

) En los sistemas hidraulicos se tienen que respetar las clases de pureza indicadas para los componentes.
Un filtrado eficiente evita perturbaciones y prolonga al mismo tiempo la duracién de los componentes.
Para seleccionar los filtros, véase www.boschrexroth.com/filter.

2 Caudal conotro Ap  Q, =

.
nom

AP,
35
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Eléctricas, valvula piloto NG6, electrénica de activacion integrada en la valvula

Factor de duracidn de conexién %

100 (régimen permanente)

Grado de proteccion

IP 65 segun EN 60529 e IEC 14434/5

Conexion

Caja de cables 6P+PE, DIN 43563

Tension de alimentacion

24 V=nom

Borne A: min. 21 V=/max. 40 V=

Borne B: 0 V Ondulacién max. 2 V=

Méx. consumo de potencia 40 VA

Fusible, externo 2,5A;

Entrada version «estandar» Amplificador diferencial, R, = 100 kQ
Borne D: U 0..+10V

Borne E: ov

Entrada version «sefial mA» Carga aparente, Rsh = 200 Q
Borne D: Iy ¢ 4...(12)...20 mA

Borne E: I ¢ Bucle de corriente I,_ retorno
T.ensic’)n'méx. de las entradas D-B } max. 18 V=
diferenciales contra 0 V E-B

Senfal de ensayo, version «estandar» LVDT

Borne F: U. 0..x10V

Test
Borne C:

Referencia 0 V

Sefial de ensayo, versién «sefal mA»
Borne F: I
Borne C: I-_¢

Senal LVDT 4...20 mA a carga externa 200...500 Q max.
4...20 mA salida
Bucle de corriente I-_g retorno

Conductor de proteccion
y apantallamiento

ver asignacion de contactos
(instalacién conforme con CE)

Ajuste

calibracion de fabrica, ver curva caracteristica de la valvula

Compatibilidad electromagnética
probada ségun

EN 61000-6-2: 2005-08
EN 61000-6-3: 2007-01

Version A1: Estandar

Version F1: Seial mA

Dyl

0V
4

Alimentacion 24 V = c - Alimentacion 24 V = — -
Sefal 0..+10V . [[ — Lodc, ] Sefial 4..20mA _ |:[ — Lode, 1
" LVDT Sign.|| Stage e Volt to || Stage
LVI?T <_0;.51_()ll____ ,_403 10 V LVI?T ﬁ.;zi)mﬁ____ A
Senal 4 Senal
NG6/10 NG6/10
| _|Stroke | ___|stroke
Il sign. \/ 1l sign.
Mainst: i
ainstage / PA Mainstage
B
PB Il sign. PB
-10 V...0...+10V DC/DC 4..12...20 mA
LVDT Sefial: +10 V
Nota

DC/DC

Las valvulas reguladoras direccionales 4/3 servopilotadas

LVDT Sefial: 10 V

s6lo cumplen su misién en un circuito de regulacién activo

y no tienen posicién basica segura en estado desconectado.
Por ello se necesitan en muchas aplicaciones «valvulas

de blogueo externas» que se han de tener en cuenta en la
secuencia de conexion/desconexion.



8/18 Bosch Rexroth AG | Hydraulics

Conexion eléctrica

4WRLE 10...35 | RS 29088/10.10

Datos eléctricos, ver pagina 7

== >

24 V=

APBT

1 Mando

2 por parte del cliente

3 Caja de cables

4 Valvula

5 Superficie de conexion
6 por parte de Rexroth

Informacion técnica relative al cable

Ejecucion:

Tipo:

Numero de

conductores:

Diametro
del cable:
Diametro
exterior:

— cable de varios conductores
— estructura de hilos retorcidos,

hilos extra finos segun VDE 0295,
clase 6

— conductor de proteccién verde-amarillo
- tejido apantallador de Cu
- p.gj. Olflex-FD 855 CP

(de la casa Lappkabel)

- dependiente del tipo de valvula, del

tipo de conector y de la asignacion
de senales

- 0,75 mm? hasta 20 m de longitud

1,0 mm? hasta 40 m de longitud

- 9,4..11,8 mm - Pg11

12,7...13,5 mm - Pg16

Nota

Tension de alimentacion 24V=_

Si cae por debajo de 18 V= se produce internamente

una desconexion rapida, comparable con una «desbloqueo
desactivado».

Adicionalmente, en la versién «sefal mA»:

Ir_c 23mA - la valvula esta activada

Ib_e =2mA - la vélvula est4a desactivada.

Senales eléctricas sacadas al exterior a través de una
electrénica de activacion (p.ej. valor real) no se deben
utilizar para la desconexién de funciones de la maquina
que sean relevantes para la seguridad.

(Véase al respecto también la norma europea sobre
«requisitos técnicos de seguridad que han de cumplir
los sistemas y los componentes de técnica de fluidos —
Hidraulica», EN 982.)
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Diagrama de bloques/asignacion de conexiones
Version A1: Up_ 210V

i

o

S

~

m|O [N |[w |>
"4

Alimentacién
Cero de alimentacion

Cero de referencia*

Asignacion de contactos 6P+PE
Version A1: Uy =10V

(R = 100 kQ)

=15 V=—7 !
L
YDc |—< Tooi-E E | |Up 0...£10V Valor nominal
| B 1 .
I i i Ampli- 10k [
i S A ficador <+ m—: 0..210V v/ior real
I 1 . .
: Lo Ll Légica | diferencial 1 u Tierra
1 |_ ________ —
i T - \— Apantallamiento
1
I
——————————— [ P S ——— +U,
o H
E+ y — + @) JL'_ | * iNo conectar al cero
I _0’>—‘ - L de alimentacion!
! Etapa d Etapa T .
e . Valvula
0V principal i piloto Sefial reguladora
(R . direccional 4/3
L U | - AB
D-E P
LI [ oo
—A———r U ,___A B e
s oV A
PT
U U AB _____
D-E b
0.~10V LXT]——J——J
S Valvula reguladora
direccional 4/3
U
r Valvula
T Ty2av= T T T 7\ P A +24V =
([ 7 \ ~
UB {- 0 V l/ | r'd B 0 V
° f T \S
. / | p C ov interna
° N ] T S 1 (referencia-cero)
+10 V(Senal) | | . D K
- ! 1 C 100 Amplificador
0V (Senal) l. /. ¢ E Mook diferencial
. — ¢ F ok <e—31%Y senalLvDT
+ P \ / e sL °
Tierra } __________ N/ S 1
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Diagrama de bloques/asignacion de conexiones

Version F1: I, ¢ 4...12..20 mA

_ 25A
){/,;:;% Alimentacién

I

| ov Cero de alimentacion

Vélvula reguladora
direccional 4/3

\
1
A I
+UB J 9 : ! :
D Ig
+15 V=—{ DC c [ < Bucle
-15 V= DT =
J: be Rsh D 31:—%/,___
I 200 0 b | (Tog4..20mA
! ifi F Il —
' Amplcador o A L DN r-c 4...20 mA Prueba
¥ diferencial = [N mA
L N T
L) = Tierra
Apantallamiento

Vaélvula
Senal reguladora
direccional 4/3
| .-——A B ——
D-E ! !
12...20 mA l--[j---'
PT
bes | T 1
D-E P
I 1
12 mA - b
/ AB
D-E b
4.-12mA LXT]__J__J

Io_g =2 mA: valvula inactiva

Asignacion de contactos 6P+PE
Version F1: I, ¢ 4...12...20 mA

(Rsh = 200 Q)
r Valvula
“i24v= 7 A 24V =
o +24V ; \\ C +
— U 0V :/ | P B ov
A4 T I \
) I . c 100
[————— = T \Y — — 1
I ew | i p _Rsh=2000
® T T A
<—Pruebal | | wmp 1=4...20 mA{ -—our! e |, e 1]
e l ® f t \ L 3
b o000y b—STTT L/ (| [=Eetudoma g voltos
: » . - ( 0 Sefial LVDT
mmmlp- Ticrra E______L/// C i_
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Curvas caracteristicas (medidas con HLP 46, 9., = 40°C%5°C)
Caudal - funcion de sefal Q=1 (Up_)
Q=1(lpg)
Caracteristica de paso M Caracteristica de paso P
(%) 1Q(%)
sl L ey | e s% BT
SOffl]:u : 1o :
60{— -4 _ 60
1 B-T(2:1) / B-T(2:1)
40 / 40 /
N /.
Une(V)-10 8 <6 -4 2§ U(V)0864220wé!/ BLLIuE
=Up- - -8 -6 -4 -2 VY =Ups - -8 -6 -4 - — L= —t——rF—-
/,'zéo'! 4 6 8 10Upc(V) WTQ;W”,VﬁZ' 207_ 4 6 8 10Upe(V)
_ " D ;
o4 -40 / -40
// /l
—-60 -60
” f-so -80
T 100
(%) 0 (%)
off ] vorsion off ] Yersion
<2mA4 12 20 [To£ (mA)] <2mA4 12 20 [Io-£(mA)]
Caracteristica de paso L
0(%)
100—— y P-A
80— = B-T(1:1)
GO—D;H 4
/ B-T(2:1)
40 / -~
20 /
-Up£(V)-10 -8 -6 -4 -2
Lo 4 6 8 100e(v)
/T
/ —60
// —-80
L 1 li0
(%)
off ] Yersidn
<2mA4 12 20
Amplificacion de presion 1A0163_>A (%ope)
Apa-g 80
S, 60
40
WU 20
nl/n
AlB Upse(%) -4 3 2 1 1 2 3 4 Ups(%)

-100
Apg_on(%pp)
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Curvas caracteristicas (medidas con HLP 46, 9 =40°Cx5°C)

aceite

Diagrama de Bode

NG10
A
5 dB
24 ps = 100 bar 1o to
0
-2 i LT
-4 1200 1200
-6- 1180 1180
-8 1160 1160
-101 1140 1140
1120 1120
1100 1100
| 180 EE: )
160 +60
-—T-140 —-140
120 120
0 0
1 10 20 40 6080 100 200 300f (Hz) 1 10 20 40 6080 100 200 300f (Hz)
Amplitud = —— Amplitud = ——
Fase — Fase —_—
NG25/27 NG35
A i Ags
21 ps = 100 bar 1o 21 ps = 100 bar lo
0 S | R
~ ~ ~ “s\
2r N gjr“g ] s ¢ o S N A U I N A
-4t ol Y\ 1200 -4l SR 1200
61 AR 1180 -6 N, | WO 1180
8] \F 1160 8 wloN 1160
104 I\ 1140 104 \ kY 1140
S 1120 N/ S +120
o 1100 / / 1100
T T ) 1 1so * s 7T 1T " 1so
160 S ; +60
2 -—T-140 - T 440
/ 720 Ik
0 0
1 10 20 40 6080 100 200 300f (Hz) 1 10 20 40 6080 100 200 300f (Hz)
Amplitud ——— Amplitud = ——

Fase — Fase —
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Dimensiones del aparato NG10 (medidas en mm)

\ 210

M 46

\
T
------------- 2 =
1= [ s -
i Bl
33 102 8
/ 77 \\ 167 \ \ 70 5
5 8 7 6 4
[£7]0,01/100 |
Rzmax 4

104 10

Calidad necesaria de la super-
25 - .
1 J/ ficie de apoyo de la valvula

13

72
ST
>
B
&
(o]
4
J-<

9 Caja de cables no incluida en el suministro,
ver catalogo 08008 (a pedir aparte)

10 Superficie de contacto de la valvula mecanizada,
posicion de las conexiones segun ISO 4401-05-05-0-05
Discrepante de la norma:

Conexiones P, A, B, T, T1 @ 10,5 mm
Profundidad de enroscado minima: metal férrico 1,5 x @
1 Valvula piloto ] no férrico 2 x &
2 Junta toroidal 9,25 x 1,78 (conexiones P, A, B, T) Plac::|s de cor]_texi_qn, ver catélogo 45055 (_a pedir aparte)
Tornillos de fijacion de la valvula (a pedir aparte)
Se recomiendan los siguientes tornillos para fijacion
4 Valvula principal de la valvula:

5 Captador de posicion inductivo (valvula principal) 4 tornillos de cabeza cilindrica
6 Placa de modelo ISO 4762-M6x40-10.9-N67F821 70
) ) (cincados segun norma Bosch N67F821 70)
7 Junta toroidal 12 x 2 (conexiones P, A, B, T, T1) Par de apriete M, = 11+3 Nm
8 Junta toroidal 10 x 2 (conexiones X, Y) NUm. de material 2910151209

3 Electrénica integrada
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Dimensiones del aparato NG16 (medidas en mm)
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1 Valvula piloto

2 Junta toroidal 9,25 x 1,78 (conexiones P, A, B, T)
3 Electrénica integrada

4 Valvula principal

5 Captador de posicién inductivo (valvula principal)
6 Placa de modelo

7 Junta toroidal 23 x 2,5 (conexiones P, A, B, T)

8 Junta toroidal 9 x 2 (conexiones X, Y)

Calidad necesaria de la super-
ficie de apoyo de la valvula

9 Caja de cables no incluida en el suministro,
ver catalogo 08008 (a pedir aparte)

10 Superficie de contacto de la valvula mecanizada,
posicion de las conexiones segun ISO 4401-07-07-0-05

Discrepante de la norma:
Conexiones P, A, B, T & 20 mm
Profundidad de enroscado minima: metal férrico 1,5 x &
no férrico 2 x &
Placas de conexidn, ver catdlogo 45057 (a pedir aparte)
Tornillos de fijacion de la valvula (a pedir aparte)
Se recomiendan los siguientes tornillos para fijacion
de la valvula:
2 tornillos de cabeza cilindrica
ISO 4762-M6x45-10.9-N67F82170
(cincados segun norma Bosch N67F82170)
Par de apriete M, = 11+3 Nm
NUm. de material 2910151211
4 tornillos de cabeza cilindrica
ISO 4762-M10x50-10.9-N67F821 70
(cincados segun norma Bosch N67F821 70)
Par de apriete M, = 50+10 Nm
NUm. de material 2910151301
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Dimensiones del aparato NG25/27 (medidas en mm)
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1 Valvula piloto

2 Junta toroidal 9,25 x 1,78 (conexiones P, A, B, T)
3 Electrdénica integrada

4 Valvula principal

5 Captador de posicidn inductivo (valvula principal)
6 Placa de modelo

7 Junta toroidal (conexiones P, A, B, T)
NG25: 28 x 3
NG27: 34,6 x 2,62

8 Junta toroidal 15 x 2,5 (conexiones X, Y)

[77]0,01/100

Rzmax 4

Calidad necesaria de la super-
ficie de apoyo de la valvula

9 Caja de cables no incluida en el suministro,
ver catalogo 08008 (a pedir aparte)

10 Superficie de contacto de la valvula mecanizada,
posicion de las conexiones segun ISO 4401-08-08-0-05

Discrepante de la norma:

NG25: conexiones P, A, B, T @ 25 mm

NG27: conexiones P, A, B, T @ 32 mm

Profundidad de enroscado minima: metal férrico 1,5 x @

no férrico2 x @
Placas de conexion, ver catdlogo 45059 (a pedir aparte)
Tornillos de fijacion de la valvula (a pedir aparte)
Se recomiendan los siguientes tornillos para fijacion
de la valvula:
6 tornillos de cabeza cilindrica
ISO 4762-M12x60-10.9-N67F821 70
(cincados segun norma Bosch N67F821 70)
Par de apriete NG25 M, = 90+30 Nm,
NG27 M, = 9015 Nm

NUm. de material 2910151354
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Dimensiones del aparato NG35 (medidas en mm)
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1 Valvula piloto

2 Junta toroidal 9,25 x 1,78 (conexiones P, A, B, T)
3 Electrénica integrada

4 Valvula principal

5 Captador de posicién inductivo (valvula principal)
6 Placa de modelo

7 Junta toroidal 53,57 x 3,53 (conexiones P, A, B, T)
8 Junta toroidal 15 x 2,5 (conexiones X, Y)
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Rzmax 4

Calidad necesaria de la super-
ficie de apoyo de la valvula

9 Caja de cables no incluida en el suministro,
ver catalogo 08008 (a pedir aparte)

10 Superficie de contacto de la valvula mecanizada,
posicién de las conexiones segun I1ISO 4401-10-09-0-05

Discrepante de la norma:
Conexiones P, A, B, T & 48 mm
Profundidad de enroscado minima: metal férrico 1,5 x &
no férrico 2 x &
Placas de conexion, ver catdlogo 45060 (a pedir aparte)
Tornillos de fijacion de la valvula (a pedir aparte)
Se recomiendan los siguientes tornillos para fijacion
de la valvula:
6 tornillos de cabeza cilindrica
1ISO 4762-M20x90-10.9-N67F821 70
(cincados segun norma Bosch N67F82170)
Par de apriete M, = 450+110 Nm
NUm. de material 2910151532
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Notas
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Notas

Bosch Rexroth AG © Todos los derechos de Bosch Rexroth AG, también para el caso de
Hydraulics solicitudes de derechos protegidos. Nos reservamos todas las capacidades
Zum Eisengiefer 1 dispositivas tales como derechos de copia y de tramitacion.

97816 Lohr am Main, Germany Los datos indicados sirven solo para describir el producto. De nuestras
Telefon +49 (0) 93 52/ 18-0 especificaciones no puede derivarse ninguna declaracién sobre una cierta
Telefax +49 (0) 93 52/ 18-23 58 composicion o idoneidad para un cierto fin de empleo. Las especificaciones
documentation@boschrexroth.de no liberan al usuario de las propias evaluaciones y verificaciones. Hay que
www.boschrexroth.de tener en cuenta que nuestros productos estan sometidos a un proceso

natural de desgaste y envejecimiento.
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