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Valvulas reguladoras direccionales de £ %5 05
4/3 vias de mando directo, con elec-
trénica de mando integrada (OBE)

Tipo 4WRSE

HAD5279

Tamafo nominal 6 y 10

. ipo 4 6 -..-3X/...con ipo 4 10 -..-8X/... con
Serie 3X Tipo 4WRSE X/ Tipo 4WRSE X/
Sreeilan s caniiele Fia S8 B electronica de mando integrada electronica de mando integrada

. . (OBE) (OBE)
Caudal maximo 180 I/min
Indice Caracteristicas
Contenido Pagina - Valvula reguladora direccional de mando directo con electroni-
Caracteristicas 1 ca de mando integrada (OBE) para el control de
Codigo de pedido 5 sentido y magnitud de un caudal
Simbolos 5 Adecuada para la regulacion de posicion y velocidad
Tipos preferidos 3 Accionamiento mediante solenoides de regulacion
Funcionamiento. corte 3 Realimentacion eléctrica de posicion
Caracteristicas t’e'cnicas 4 " Alta sensibilidad de respuesta y baja histéresis
c 5 eléctri 5 " Electronica de mando integrada (OBE) con interfase £10 V
onexion eléctrica 54 . 20 mA
Electronica de mando integrada (OBE) 6 .
— Para montaje sobre placas:
Curvas caracteristicas 7.1

_ _ perforacion segun DIN 24340 forma A e ISO 4401
Dimensiones 12,13 placas de conexién segun catalogo RS 45052 y RS 45054
(pedido por separado), ver paginas 12 y 13
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Codigo de pedido
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Tipo 4WRSE | RS 29067/11.05

T T T
4WRS| E —3X/G24|Ko/ |V | ~
Electronica de mando Otros datos en texto
integrada (OBE) =E complementario
Sin cartucho = Sin desig. Material de junta
Tamafio nominal 6 = 6 V= Juntas FKM,
Tamafo nominal 10 =10 adecuadas para
3 . aceite mineral (HL, HLP)
Simbolos de piston segun DIN 51524 y éster
fosférico (HFD-R)
al0|b

— Interfase
de la electrénica de mando
SORDTORDR K Ok A1=  Entrada valor nom. £10 V
>< Sokbok ok >< Jok =V.V1- F1= Entrada de valor nominal
4...20 mA
>< \: TR THF >< O —Qo- Conexién eléctrica
anile T Ko = con zécalo segun
| DIN EN 175201-804
Para simbolo V1-: sin conector
P—A: gy B-T: qy/2 conector — pedido por separado
P—B: q,/2 A-T: g, ver pégina 5
Para smbpoliiz-: BT Tension de alimentacion de la
) v v electronica de mando
P—B: q/3 A—=T: gy G24 = Tension continua de 24 V
Observacion: 3x Seric 30 . 39

En los pistones V y V1 existe un = _ _ ene sv...
solapamiento de ~1,0 % ... +1,0 %. (80 ... 30: medldas do nstalacion y

Lado del captador inductivo de posicion

P P Caudal nominal para diferencia presion valvula 10 bar
A B Tamaiio nominal 6
\/W —I—I— VV\I 04 = 4 |/min (solo para simbolo V)
10= 10 I/min
all> I SZ b = Sin desig. 20 = 20 I/min
H-s i (estandar) 35= 35 I/min
Tamaiio nominal 10
W —AL LB W 25 = 95 I/min
50 = 50 I/min
a ’&i’ a 0 b ) Q b =C 80 = 75 I/min

Simbolos

Tipo 4WRSE..V (estandar)

‘/W A B

JO]¢
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Tipo 4WRSE..VC
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Tipo 4WRSE..Q2C




RS 29067/11.05 | tipo 4WRSE

Tipos preferidos

Hydraulics | Bosch Rexroth AG

TN6 TN10

Tipo Nro. de referencia Tipo Nro. de referencia
4WRSE 6 V04-3X/G24K0/A1V R900938307 4WRSE 10 Q2-50-3X/G24K0/A1V | R900916872
4WRSE 6 V1-10-3X/G24K0/A1V R900909078 4WRSE 10 V1-80-3X/G24K0/A1V | R900556812
4WRSE 6 V1-20-3X/G24K0/A1V R900906155 4WRSE 10 V1-25-3X/G24K0/A1V | R900922997
4WRSE 6 V1-35-3X/G24K0/A1V R900904794 4WRSE 10 V1-50-3X/G24K0/A1V | R900579140
4AWRSE 6 V10-3X/G24K0/A1V R900558830 4WRSE 10 V25-3X/G24K0/A1V R900579637
4WRSE 6 V20-3X/G24K0/A1V R900576060 4WRSE 10 V50-3X/G24K0/A1V R900579943
4WRSE 6 V35-3X/G24KO0/A1V R900579447 4WRSE 10 V80-3X/G24KO0/A1V R900579286

Funcionamiento, corte

Las valvulas reguladoras direccionales de 4/3 vias estan conce-
bidas como dispositivos de mando directo en forma constructi-
va de placas. El accionamiento se efectia mediante solenoides
de regulacion. El mando de los solenoides se realiza mediante
la electrénica de mando integrada (OBE).

Construccioén:

La valvula consta basicamente de:

— carcasa (1) con superficies de conexion

— piston de mando (2) con resortes de compresion (3 y 4)
— solenoides (5 y 6)

— captador de posicion (7)

- electronica de mando integrada (OBE) (8)

— ajuste de punto nulo (9) accesible a través de la tapa Pg9

Tipo 4WRSE 10 V...
7 9 8

= =

I~
—
[

Descripcion de funcionamiento:

— Con solenoides (5 y 6) desenergizados, posicion central
del piston de mando (2) por resortes de compresion (3 y 4)

— Accionamiento directo del piston de mando (2) energizando
un solenoide de regulacion

Por ejemplo mando de solenoide "b" (6)

e movimiento del piston de mando (2) hacia la izquierda
en forma proporcional a la sefial eléctrica de entrada

e conexionde P — Ay B — T a través de interfase tipo di-
afragma con caracteristica de flujo lineal

— Al desconectar el solenoide (6) el piston de mando (2) es lle-
vado nuevamente a la posicion central mediante el resorte de
compresion (3)

En estado desenergizado el pistén de mando (2) es mantenido

por los resortes de retorno de los solenoides en una posicion

media mecanica. Esta no se corresponde para los simbolos de
piston “V*y “Q" con la posicion media hidraulica!

Al cerrar el circuito eléctrico de regulacion de valvula el piston

de mando (2) se coloca en posicion media hidraulica.

== =2
| \
1w S N |
R -
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V VAV V
TAA- A PB TB
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Caracteristicas técnicas (para utilizacion con valores distintos, consultenos!)

Generalidades

Tamafos nominales TN6 TN10
Masa kg 3,0 73
Posicion de montaje A eleccion, preferentemente horizontal
Rango de temperatura ambiente °C -20 ... +50
Rango de temperatura de almacenamiento °C -20 ... +80
Hidraulicas (medidas con HLP48, 9,,=40°C+5°Cyp=100 bar)
Presién de servicio conexion P, A, B bar hasta 315 hasta 315
conexion T bar hasta 315 hasta 315

Caudal nominal gy, ... £10 % para Ap =10 bar [/min 4 25

10 50
(Ap = diferencia de presion de la valvula) 20 75

35 -
Caudal maximo admisible [/min 80 180

Fluido hidraulico

Aceite mineral (HL, HLP) segun DIN 51524 y éster fosforico
(HFD-R), otros fluidos a pedido

Rango de temperatura del fluido hidraulico °C -20 ... +80
Rango de viscosidad mm?2/s 20 ... 380, preferentemente 30 ... 46
Grado maximo admisible de impurezas del fluido
clase de pureza segun ISO 4406 (c) Clase 18/16/13 ¥
Histéresis % <0,05
Tension de inversion % <0,03
Sensibilidad de reaccién % <0,03
Compensacion de punto nulo % <1
Desplazamiento del punto nulo por cambio de: TN6 TN10
temperatura del fluido %/10 K <01 <0/
presion de servicio %/100 bar <055 <0,3

Eléctricas
Tension de servicio valor nominal (limites) VCC | 24 (19,4 ... 35)
Consumo de corriente  TN6 A | Max. 2 carga de impulso: 4 A

TN10 A | Max. 2,8 carga de impulso: 4 A
Intertase ‘A1 sefal de valor nominal V| +10, R,>50 kQ

senfal de valor real V|10 =2 mA
Interfase “F1" sefial de valor nominal mA|4..20 R, >100Q

sefal de valor real mA | 4...20 max. resistencia de carga 500 Q
Duracion de conexion % | 100
Temperatura de bobinas " °C | Hasta 150

Tipo de proteccion de la valvula segun EN 60529

IP 65 con conector correctamente montado y enclavado

1)
EN 982!

D@: Observacion:

environmental compatibility).

Debido a las temperaturas resultantes en las superficies de bobina se deben tener en cuenta las normas europeas EN 563 y

Ver datos de ensayo de simulacién de medioambiente para el analisis de la resistencia a perturbaciones
electromagnéticas, solicitaciones climaticas y mecanicas en RE 29067-U (declaration regarding
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Conexion eléctrica

Distribucion del zécalo Contacto Senal
Interfase A1 Interfase F1
] ] ] A 24VCC (19,4 ... 35 VCQC), / , =2 A (TN6), / ., = 2,8 A (TN10), carga impulso: 4 A
Tension de alimentacion
B oV
Potencial referencia valor real C Potencial de referencia para contacto F, | Potencial de referencia para contacto F
sobre el lado del mando (forma de es-
trella) conectado con L
, +10V, R, > 50 kQ 4...20 mA, R, >100 Q
Senal de valor nominal - -
Potencial de referencia para contacto D
Valor real F 10V 4...20mA,
I =2mA Max. resistencia de carga 500 Q2
Conductor de proteccion PE Conectado con el enfriador y la carcasa de la valvula
Valor nominal: Valor nominal positivo en D (interfase A1) 6 12 ... 20 mA (interfase F1) y potencial de referencia en E
provocan un caudalde P - AyB —> T.
valor nominal negativo en D (interfase A1) 6 12 ... 4 mA (interfase F1) y potencial de referencia en E
provocan un caudalde P - ByA - T.
Valor real: Interfase A1: sefal positiva en F y potencial de referencia en C implica caudal de P — A.

Interfase F1: 12 ... 20 mA implica caudal de P — A.

Cable de conexion: Recomendacion: — hasta 25 m de longitud cable: tipo LiYCY 7 x 0,75 mm?
— hasta 50 m de longitud cable: tipo LiYCY 7 x 1,0 mm?
Diametro exterior 6,5 ... 11 mm 6 8 ... 13,5 mm
Conectar el blindaje a L sélo del lado de la alimentacion.

Conectores

91

Conector (version de plastico)
segun DIN EN 175201-804

pedido por separado, +H -k
nro. de referencia R900021267

EE

it

E phb R

e

]

Lo e o o ae o
K "
Kbt

;;;;;

{
@6,5...011 P

Conector (version de metal)
segun DIN EN 175201-804

pedido por separado,
nro. de referencia R900223890

08...013,5
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Electrénica de mando integrada (OBE)

Tipo 4WRSE | RS 29067/11.05

Esquema en bloques / distribucion de conexiones de la electrénica de mando integrada (OBE)

Interfase A1

| Interfase

| Electrénica de mando integrada (OBE)

| Valvula

Lado del captador de posicién inductivo

estandar “«c"
. D I Amplificador diferencial |
Valor nominal . ]:'E - Al |B Al _|B S
Potencial de DE HC £ 3) JdoBH o s BALl a2 o] e (<
referencia —! 1 ! !’ 1 !
9 |
U A —
| =
Valor real H L | l
U ! Deteccion de . '
: )y c C | 4 . Logica
Potencial ref. HC [ baja tension |
A ' 1
Tension de 24 V—L (= 4’ |
alimentacion o v—ic B I Captador de posicion  Captador de posicion
Oscilador :
Demodulador - -
i Z| . — |
Conductor de —1C 3 2 T
proteccion |_ Sensibilidad  Punto nulo ¥ |
Interfase F1
Interfase | Electrénica de mando integrada (OBE) | Valvula
Lado del captador de posicién inductivo
estandar “c"
. D Amplificador diferencial |
Valor nominal —L ™ Al | Al | S
Potencial de __1c|El Regulador 3) JdobBH o s KAl a2l o] (<)
referencia —~" =t | | = T erlr
9 |
4l = — =
t -
AL | Deteccion —T |
Valor real B C . de baja Logica '
Potencial ref. {|m | tension |
A | . '
Tension de 24 V—L [m Deteccion rotura cable|
alimentacién 0V—It B captador de posicion +  Captador de posicion  Captador de posicion
Oscilador:
| Demodulador ::I ::I
b | ﬁ - o
Conductor de — 1 !
proteccion |_ Sensibilidad  Punto nulo ¥ ]

Observacion:

Las senales eléctricas procesadas por una electrénica de
mando (por ej. valor real) no deben ser empleadas para la
conmutacién de funciones de seguridad de la maquina! (ver
también norma europea EN 982, "Requerimientos técnicos
de seguridad en equipos y componentes de la técnica de
fluidos — Hidraulica®)

" La conexion PE esta vinculada con el enfriador y la carcasa
de valvula

2) El conector C esta vinculado con L sobre el lado de mando
%) Etapa final regulada en corriente

4) Punto nulo ajustable externamente
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Curvas caracteristicas (medidas con HLP46, U, =40 °C £5°C)

Curvas caracteristicas presion sefial (piston V) pg = 100 bar

TN6 TN10
Tipo 4AWRSE 6 V... Tipo 4WRSE 10 V...
100 F » > 100 /// >
7
80 /,: - , 80 X Vi
60 / // 07/ va
7
T 7/ 7 T Y/ 7
S 20 7 % S 20 YA
c / C /
(0] ()
5 -2 -1 { +1 +2 o It -2 -1 ,l +1 +2 +3
I 7, I 7
17/ -20 ) -20
! #1 ! % |
£ -4 4 -40
yd / / 0 ,/ /// I
/ 1 /
-60 -60
7177 77 |
// )4 / -80 7 / —80I
e / / — / I
< -100 -100
< Valor nominal U, en % — <« Valor nominal U, en % —
Caudal de fugas tipico
TN6 TN10
Tipo 4WRSE 6 V.35... Tipo 4WRSE 10 V.80...
2 7 5
/ Ve
/] P
T 7 24 s
£ / r
£ 7 v £ //
= / P £ /]
o 7 7 s3
8 / pd ° Rz
o 1 ®
o // 2, » / //
s / _| 3 < —
3 / v - 3 7/ -
8 // / __ —_ _(g‘s 1 // A _ —_ —
—
4 // L - O ,/ //” -
/ - P =t
Z= , ==
0 50 100 150 200 210 250 300 315 0 50 100 150 200 210 250 300 315

Presién de servicio en bar — Presién de servicio en bar —
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Tipo 4WRSE | RS 29067/11.05

Curvas caracteristicas TN6 (medidas con HLP46, U,. =40 °C £5°C)

Curva caracteristica de caudal de fugas tipico (pistén V, V1)
Para 10 bar diferencia de presion de la valvula 6 5 bar por canto de mando

100

80

60

40

Caudal en % —

] s

50

75

Valor nominal en % —

100

\ Paso nulo seguin cada dispersién serie
/ Solapamiento de valvula =1 % ... +1 %

1 = Caudal nominal 35 |/min
2 = Caudal nominal 10 I/min

Piston ... 20 esta entre curvas caracteristicas 1y 2

Curva caracteristica de caudal de fugas tipico (piston Q2)
Para 10 bar diferencia de presién de la valvula 6 5 bar por canto de mando

Rango de tolerancia del punto nulo mecanico

100

\\
% N AT A/
N 81 4~/
! 60 \ ,/ /
i \ / // P—A
. NI 4
SN AN _z /
20 \P_>B />\ //
~ N
0 N A
100 -8 -60 -40 -20 ‘G\J/' 20 40 60 80 100
15 75

Valor nominal en % —
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Curvas caracteristicas TN10 (medidas con HLP46, U,. =40 °C £5°C)

Curva caracteristica de caudal de fugas tipico (piston V, V1)
Para 10 bar diferencia de presion de la valvula 6 5 bar por canto de mando

100
80 / ’
1 1 = Caudal nominal 75 I/min
T 2 = Caudal nominal 25 I/min
o / 2
S 60 Piston ... 50 esta entre curvas caracteristicas 1y 2
- /
©
S /
S 7
U 50 75 100
T Valor nominal en % —
I/’

Curva caracteristica de caudal de fugas tipico (piston Q2)
Para 10 bar diferencia de presion de la valvula 6 5 bar por canto de mando

Rango de tolerancia del punto nulo mecanico

100 A\

/

N
" \A—)T pd
N\ 81 7/
60 \ ,/ //
\ / /[ PoA

AN A/
AN

40

MIANEY )\//
N pdiNEY4
N KA

d /

Caudal en % —

0 > }
-100 -80 -60 -40 -20 B\J/' 20 40 60 80 100
-15 7,5
Valor nominal en % —
N
2
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Curvas caracteristicas TN6 (medidas con HLP46, U,. =40 °C £5°C)

Funcion de transferencia para sefiales eléctricas de entrada tipo escalon
Variacion de sefial en %

100 0-100 Medidas para:
ps =10 bar
- 2
75 0-75 v =46 mm?/s
1 \ $=40°C
\
C
© 50 0-50
®©
: \
3
: \
AN
0 20 40 0 10 20 30 40
Tiempo en ms —
Curvas caracteristicas de respuesta de frecuencia
10 -360 Medidas para:
1 5 pg =10 bar
o " v =46 mm%/s
© — -
S 0 el SN 210 ¥=40°C
g -5 IS NS 5
2 N g ) / Q
= \ A (2]
g-10 01180 &
& N / 6/ \ o)
(0] 15 \X/ Y £ -8
T - 4 Ke)
S A \:// \‘ >
g - 20 /,’ Pz \"~ £
o P {7 —_ — — - Sefal *10%
¥ -25 > — == _
e \ —_———-— Sefial  *25%
-30 0 — Sefial £100 %
1,5 3 10 20 30 50 100 200

Frecuencia en Hz —

Funcidn caudal-carga para apertura maxima de la valvula (tolerancia +10%)

gg | \| Limites p'ote'ncia
60 \‘38 l/ = /
50 —
40 = /,/
/ - 4Q A
30
T / P / Q‘\Q
E 20 /
&
% /
3
10 —
8
7
6
5 —T Ok
L
4 —
/
3
10 20 50 100 200

Diferencia de presién de la valvula en bar —
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Curvas caracteristicas TN10 (medidas con HLP46, U,. =40 °C £5°C)

Funcion de transferencia para seiales eléctricas de entrada tipo escalon

Variacion de sefial en %

100 0-100 Medidas para:
/ ps = 10 bar

75 L 0-75 v =46 mm?/s
T 0=40°C
=3
G \
o 50 ' 0-50
®
@
S \

25 = 0-25 \\

N
0 20 40 0 20 40

Tiempo en ms —

Curvas caracteristicas de respuesta de frecuencia

10 -360 )
Medidas para:
CE 5 pg =10 bar
o - 2
0 = -270 T v =46 mm?/s
c =] L °
o \\ BRI = 9=40°C
= -5 N SUINDZ z
£ 10 ) ~180 8
§ V& P
8 -15 A °
° NI 2
3 - 20 £ LA 90 £
L /' - \\ ' <
® 25 - Tad W — — — - Sefial  *10%
J >~ \ \ ena I 0
30 e \ —-—-= Seiial +25 %
B 0 —— Sefial +100 %
1,5 3 10 20 30 50 100 200

Frecuencia en Hz —

Funcién caudal-carga para apertura maxima de la valvula (tolerancia £10%)
300

L~ Limites de potencia

200
180

— — — Limitacién de caudal
recomendada
gy =180 I/min

100

50

Caudal en I/min —

20

10
10 20 50 100 200

Diferencia de presién de la valvula en bar —
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Dimensiones TN6 (medidas nominales en mm)

Tipo 4WRSE 6 ... (estandar)

A E '

(S2 BN )]

129

- N S

W

Tipo 4WRSE 6 C...

1 Carcasa de valvula

nn

21 Solenoide de regulacion "a
con captador de posicion
inductivo

129

[

|| |

2.2 Solenoide de regulacion "b" u ,| :
3.1 Solenoide de regulacion "b" * gt : :
con captador de posicion s
inductivo o m

nan [ / I|!

3.2 Solenoide de regulacion "a

Conector seguin 76 405
DIN EN 175201-804 252
(pedido por separado, ver pag. 5)

vy

5 Espacio requerido para retirar
el conector 13,5

6 Espacio adicional requerido para = P
radio de curvatura cable de conexion © @T @' |

Placa de caracteristicas

[7710,01/100mm

Rmax 4

47
»
&
©

Anillo seccién rectangular 9,81 x 1,5 x 1,78 ; } ! o _
(conexion P, A, B, T) |F4@ @ P @B- Terminacion requeri-
T T da de la contrapieza

9 Superficie de apoyo mecanizada de valvula, 67
posicion de las conexiones segun DIN 24340 for-
ma A6 e ISO 4401-03-02-0-94 sin perforacion de

fijacion
Las placas de conexion segun catalogo RS 45052 y los 4 tornillos cilindricos ISO 4762 — M5x30-10.9-flZn-240h-L
tornillos de sujecion de la valvula deben pedirse por se- (coeficiente de rozamiento total = 0,09 hasta 0,14)
pado. par de apriete M, =7 Nm * 10%
Placas de conexion: G 341/01 (G1/4) numero de referencia R913000316 (pedido por separado)

G 342/01 (G3/8)
G 502/01 (G1/2)
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Dimensiones TN10 (medidas nominales en mm)

Hydraulics | Bosch Rexroth AG 13/14

Tipo 4WRSE 10 ... (estandar)

‘ T

153

(=)}

(9]

N A

2.2

102

A

317

|

1A

2.1

Tipo 4WRSE 10 C...

1 Carcasa de valvula

nn

2.1 Solenoide de regulacion "a
con captador de posicion
inductivo

2.2 Solenoide de regulacion "b"

3.1 Solenoide de regulacién "b" * 1

con captador de posicion

91

inductivo o
m

3.2 Solenoide de

regulacion "a
4 Conector segun

DIN EN 175201-804

(pedido por separado,

ver pag. 5)

5 Espacio requerido para retirar

el conector

6 Espacio adicional requerido para

radio de curvatura cable de conexidn

7 Placa de caracteristicas

Anillo seccion rectangular 13,0 x 1,6 x 2,0 )

(conexion A, B, P, T)

3.2
m
=t
I S R |
Y
- 102 161 -
m 9 3.1
hy [7710,01/100mm
i
~ :} Rmax 4
~ M_‘
Terminacion requeri-

9 Superficie de apoyo mecanizada de valvula,
posicion de las conexiones segun DIN 24340 for-

ma A10 e ISO 4401-05-04-0-94

Las placas de conexion segun catalogo RS 45054 y los
tornillos de sujecion de la valvula deben pedirse por se-

pado.

Placas de conexion: G 66/01 (G3/8)
G 67/01 (G1/2)
G 534/01 (G3/4)

da de la contrapieza

4 tornillos cilindricos ISO 4762 — M6x40-10.9-flZn-240h-L
(coeficiente de rozamiento total = 0,09 hasta 0,14)
par de apriete M, = 12,5 Nm £ 10%

numero de referencia R913000058 (pedido por separado)
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Notas

Tipo 4WRSE | RS 29067/11.05

Bosch Rexroth AG

Hydraulics

Zum EisengieBer 1

97816 Lohr am Main, Germany
Telefon +49 (0) 93 52 / 18-0
Telefax +49 (0) 93 52 / 18-23 58
documentation@boschrexroth.de
www.boschrexroth.de

© Todos los derechos de Bosch Rexroth AG, también para el caso de so-
licitudes de derechos protegidos. Nos reservamos todas las capacidades
dispositivas tales como derechos de copia y de tramitacion.

Los datos indicados sirven solo para describir el producto. De nuestras
especificaciones no puede derivarse ninguna declaracion sobre una cierta
composicion o idoneidad para un cierto fin de empleo. Las especificaciones
no liberan al usuario de las propias evaluaciones y verificaciones. Hay que
tener en cuenta que nuestros productos estan sometidos a un proceso na-
tural de desgaste y envejecimiento.





